
連
続
鋳
造
鋳
鉄
棒
加
工
を
自
動
化

納
期
短
縮
人
手
不
足
解
消

虹　技

両頭フライス盤㊧と産業用ロボットを設置した

　
鋳
物
大
手
の
虹
技
︵
本

社
・
兵
庫
県
姫
路
市

社

長
・
山
本
幹
雄
氏
︶
は


デ
ン
ス
バ

︵
連
続
鋳
造

鋳
鉄
棒
︶
事
業
部
に
産
業

用
ロ
ボ

ト
に
よ
る
自
動

加
工
シ
ス
テ
ム
を
導
入
し

た

夜
間
自
動
運
転
に
よ

る
生
産
能
力
の
向
上
や
納

期
短
縮

人
手
不
足
解
消

を
図
る

投
資
額
は
１
億

円


　
自
動
加
工
シ
ス
テ
ム
を

導
入
し
た
の
は
姫
路
東
工

場
内
の
デ
ン
ス
バ

事
業

部
工
場

今
回
導
入
し
７

月
よ
り
テ
ス
ト
稼
働
を
開

始
し
て
い
る
の
は

デ
ン

ス
バ

を
切
削
す
る
両
頭

フ
ラ
イ
ス
盤
︵
武
田
機
械

製
・
Ｂ
Ｘ
Ｒ
４
６
０
Ｆ
Ｓ
︶

と
両
頭
フ
ラ
イ
ス
盤
に
製

品
を
搬
入
・
搬
出
す
る
産

業
用
ロ
ボ

ト
︵
フ

ナ


ク
製
︶
両
機
を
連
動

さ
せ
る
こ
と
で
数
量
の
多

い
ラ
ン
ニ
ン
グ
品
の
自
動

加
工
が
可
能
に
な

た


　
連
続
鋳
造
鋳
鉄
棒
は
産

業
機
械
や
工
作
機
械
の
部

品
な
ど
幅
広
い
分
野
で
使

わ
れ
て
い
る

﹁
緻
密
な

棒
﹂
と
い
う
意
味
の
同
社

の
デ
ン
ス
バ

は
材
質


種
類
の
豊
富
さ

品
質
の

優
位
性
に
よ
り
市
場
占
有

率

％
以
上
を
占
め
て
い

る

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